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บทคัดย่อ 
 

เคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกลที่สร้างขึ้นนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อสร้างเคร่ืองควบคุมระบบ
ไฟฟ้าระยะไกล 1,000 วัตต์ โดยการน าหลักการของวงจรหร่ีไฟ  แหล่งจ่ายแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 
วงจรควบคุมการท างานด้วยรีโมต และอ่ืนๆ มาเป็นแนวทางในการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ ผล
การด าเนินการสร้างเคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกล มีประสิทธิภาพดังนี้  สามารถใช้งานอย่าง
ต่อเนื่องเป็นเวลา  24 ชั่วโมง  ใช้งานกับระบบแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ  220 โวลต์ 50 เฮิรตซ์ เคร่ืองมี
ความกว้าง 35x30x40 เซนติเมตร ซึ่งสามารถท างานได้ตามวัตถุประสงค์ที่ก าหนดไว้  ตลอดจนผู้จัดท า
สามารถบูรณาการความรู้  ทักษะในรายวิชาต่างๆ ที่ได้ศึกษาในสาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์ เพื่อน ามา
สร้างสรรและพัฒนานวัตกรรมใหม่  ท าให้เกิดทักษะ เสริมสร้างประสบการณ์ตามคุณวุฒิวิชาชีพ 
ตลอดจนปลูกฝังคุณธรรมที่พึงประสงค์ของตามความต้องการของสถานประกอบการ ตลอดจนน้อมน า
หลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและนโยบายสถานศึกษา 3 ดี  มาใช้ในการด ารงชีวิตในอนาคต 
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บทที ่1 

 

บทน า 
 

1.1  หลักการและเหตุผล 
จากหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.)    พุทธศักราช 2546    ประเภทวิชาช่าง

อุตสาหกรรม ของส านักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา ซึ่งประกอบด้วยวิชาอิเล็กทรอนิกส์
อุตสาหกรรมโดยก าหนดให้นักศึกษาสามารถบูรณาการความรู้ ทักษะ และประสบการณ์ที่ได้ศึกษาใน
วิชาต่างๆ ของหลักสูตรน ามาบูรณาการสร้างสรรเป็นนวัตกรรมใหม่/โครงการ/โครงงาน/สิ่งประดิษฐ์ 
ตามความสนใจของนักศึกษา ซึ่งคาดว่านักศึกษาจะสามารถบูรณาการเกิดเป็นองค์ความรู้ใหม่ขึ้น 
ตลอดจนเสริมสร้างทักษะตามสมรรถนะงานตามหลักสูตรที่ก าหนดไว้ ปลูกฝังคุณธรรมที่พึงประสงค์
ของตามความต้องการของสถานประกอบการ  เพื่อให้นักศึกษาสามารถประยุกต์ใช้งานในชีวิตจ าวัน
หรือประกอบอาชีพในอนาคต และอยู่ร่วมกันในสังคมอย่างมีความสุข เป็นไปตามหลักสูตรของ
ส านักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา และสอดคล้องตามพระราชบัญญัติการศึกษาแห่งชาติ
พุทธศักราช 2542 

ในแต่ละปีมีนักท่องเที่ยวเข้ามาท่องเที่ยวภายในจังหวัดภูเก็ตเป็นจ านวนมาก เน่ืองจากจังหวัด
ภูเก็ตมีแหล่งท่องเที่ยวที่ส าคัญและสวยงามติดอันดับของโลก จากการเข้ามาของนักท่องเที่ยวจ านวน
มากนีจ้ึงท าให้เกิดปัญหาต่างๆ ภายในจังหวัดเป็นจ านวนมากมาย เช่น จ านวนคนภายในจังหวัดมากขึ้น 
การใช้พลังงานไฟฟ้าสูงขึ้น น้ าประปาไม่เพียงพอ จ านวนรถยนต์มากขึ้น  ขยะล้นเมือง มลภาวะเป็นพิษ 
การปลูกพืชเพื่อเป็นอาหารและใช้สอยต่างๆไม่เพียงพอ และปัญหาอ่ืนๆ อีกมากมาย ก่อให้เกิดความไม่
สมดุลของธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม เป็นสาเหตุหนึ่งของการเกิดสภาวะโลกร้อน 

ซึ่งจากปัญหาที่เกิดขึ้นดังกล่าวดังนั้นกลุ่มของข้าพเจ้าจึงระดมความคิดของสมาชิกในกลุ่ม ของ
ครูผู้สอนมาพัฒนานวัตกรรมเพื่อสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ โดยการน าหลักการของการควบคุม
แรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ และหลักการควบคุมระยะไกลเพื่อเป็นแนวทางในการสร้างเป็นเคร่ืองชุด
ควบคุมโปรแจ็กเตอร์ ซึ่งผู้จัดท าคาดว่าชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ที่สร้างขึ้นนี้จะช่วยให้เกิดความสะดวก  
สบายในการใช้งาน ตลอดจนเป็นการน าความรู้ ทักษะวิชาชีพ และอ่ืนๆ ที่ได้ศึกษาตามหลักสูตรมา
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บูรณาการ เพื่อสร้างเป็นนวัตกรรมใหม่ขึ้น  ตลอดจนน ามาประยุกต์ใช้งานในชีวิตประจ าวัน และเป็น
แนวทางในการประกอบอาชีพในอนาคตต่อไป 

 
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงาน 

1.2.1 เพื่อสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์จ านวน 1 ชุด 
1.2.2 เพื่อส่งเสริมให้นักศึกษาใช้หลักบูรณาการเศรษฐกิจพอเพียงและนโยบายสถานศึกษา 3 ดี 

ในการสร้างผลงาน โครงการ/โครงงาน/สิ่งประดิษฐ์ 
 
1.3 ขอบเขตของโครงงาน 

ชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์มีรายละเอียดดังต่อไปนี้ 
1.3.1  ใช้งานกับระบบแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ  220 โวลต์ 50 เฮิรตซ์  
1.3.2  ใช้กับระบบกระแสไฟฟ้า 1 แอมป์  40 วัตต์ 
1.3.3  สามารถใช้งานชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ อย่างต่อเนื่องตลอดเวลา 24 ชั่วโมง  
1.3.4  เคร่ืองชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ มีความกว้าง 35 เช็นติเมตร  ความยาว 30 เช็นติเมตร ความ

สูง 40 เช็นติเมตร 
1.3.5 สามารถควบคุมการท างานในระยะไกล 3 เมตร 

 
1.4  ประโยชน์ท่ีได้รับจากโครงงาน 

1.4.1 เพิ่มพูนความรู้  ทักษะ  ประสบการณ์ตามคุณวุฒิวิชาชีพ  
1.4.2  พัฒนานวัตกรรมใหม่สู่การพัฒนาอาชีพในอนาคต 
1.4.3  ปลูกฝังคุณธรรมที่พึงประสงค์ของตามความต้องการของสถานประกอบการ 
1.4.4   ปลูกฝังการปฏิบัติตนหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและนโยบายสถานศึกษา 3 ดี   
1.4.5   ช่วยลดการใช้พลังงานไฟฟ้าท าให้เกิดการประหยัดค่าใช้จ่าย 
1.4.6   ช่วยลดสภาวะโลกร้อน 
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บทที ่2 

 
เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง 

 
ในการศึกษาเพื่อสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ผู้สร้างได้รวบรวมแนวคิดทฤษฎีและหลักการ

ต่างๆ จากเอกสารที่เกี่ยวข้องจ านวน 3 เร่ืองดังต่อไปนี้ 
- วงจรหร่ีไฟ 
- แหล่งจ่ายแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 
- วงจรควบคุมการท างานด้วยรีโมต 
 

2.1 วงจรหร่ีไฟ  
วงจรหร่ีไฟ (Light  Dimmer)  เป็นวงจรควบคุมแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ โดยการควบคุมมุม

จุดชนวนเกตของไตรแอคดังแสดงในรูปที่ 2.1(ก) ซึ่งการท างานของวงจรหร่ีไฟคือเมื่อจ่ายแรงดันไฟฟ้า
กระแสสลับ (VS) 220โวลต์ ตัวต้านทาน ( R1 ) และตัวเก็บประจุ  ( C1 ) จะท าหน้าที่เป็นตัวก าหนดการ
เลื่อนมุมเฟสของสัญญาณจุดชนวนเกต    กล่าวคือเมื่อท าการปรับค่าความต้านทาน ( R1 ) ให้มีค่าสูง  ตัว
เก็บประจุ ( C1 )  จะท าการเก็บประจุได้ช้า ซึ่งมีผลท าให้มุมจุดชนวนเกตมากขึ้น  และการที่กระแสไหล
ผ่านโหลดมีค่าน้อยลง         และเมื่อท าการปรับค่าความต้านทาน ( R1 )    ให้มีค่าต่ า  จะท าให้ตัวเก็บ
ประจุ  ( C1 )ท าการประจุได้เร็วขึ้น   ซึ่งมีผลท าให้มุมจุดชนวนเกตน้อยลง  และกระแสที่ไหลผ่านโหลด
มีค่ามากขึ้น  จนท าให้มีแรงดันมากกว่าแรงดันพังทลายของไดแอค (D1) ค่าความต้านทานภายในตัวได
แอคจะลดลง ท าให้ไดแอคน ากระแส มีกระแสไหลเข้าขาเกตของไตรแอค โหลดจะท างาน  

 
 
 
 
 

 
รูปที่ 2.1 วงจรหร่ีไฟ 

Vs =220 Vac
50 Hz

R1

D1C1

A2

A1G
Q1

Lamp
20W

V1
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กรณีเมื่อตัวต้านทาน (R1) มีค่าต่ า    ซึ่งมีผลท าให้ค่าแรงดันคร่อมตัวเก็บประจุ (V1)    เท่ากับ
แรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ (VS)  โดยที่ตัวเก็บประจุ (C1) ท าการประจุอย่างรวดเร็ว  ณ จุดเร่ิมต้นของแต่
ละวัฎจักรของแรงดันไฟกระแสสลับ (AC  Voltage)     และเมื่อแรงดันคร่อมตัวเก็บประจุ (C1) เพิ่มขึ้น
ถึงต าแหน่งแรงดันเบรกโอเวอร์ (VBO) ของไดแอค  คือประมาณ  ± 25  ถึง ±  35โวลต์ไดแอค จะอยู่ใน
สภาวะน ากระแส          ซึ่งในขณะเดียวกันตัวเก็บประจุ (C1)      ก็จะคายประจุผ่านไดแอคไปจุดชนวน
ให้ไตรแอคท างานกระแสไหลผ่าน         หลอดไฟจะมีค่าเกือบเต็มทุกๆ คร่ึงวัฎจักร     ผลคือหลอดไฟ
จึงมีแสงสว่างมาก  กรณีเมื่อตัวต้านทาน (R1) มีค่าสูง  ซึง่มีผลต่อระยะเวลาตัวเก็บประจุ (C1)  ท าการ
ประจุมีค่ามากขึ้น  และเป็นสาเหตุในการจุดชนวนที่ไตรแอคช้าลงในทุกๆ  คร่ึงวัฎจักร  ยังผลให้
ช่วงเวลาของกระแสที่ไหลผ่านหลอดไฟลดลง หลอดไฟจึงมีแสงสว่างน้อย ดังแสดงการเปรียบเทียบ
การควบคุมเฟสในรูปที่ 2.2 
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รูปที่ 2.2 วงจรไตรแอคในแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับชนิดหนึ่งเฟส 
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การใช้ไตรแอคเพื่อควบคุมวงจรไฟกระแสสลับชนิดหนึ่งเฟส  ดังแสดงในรูปที่ 2.2 ซึง่วงจรใน
การจุดชนวนเกตจะต้องมีทั้งศักย์แรงดันบวกและลบของแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ   ในขณะที่ระดับ
แรงดันไฟฟ้ากระแสสลับของโหลดมีค่าลดลงใกล้ศูนย์โวลต์จะท าให้กระแสที่ไหลผ่านขา A2 และขา 
A1  มีค่าต่ ากว่ากระแสยึดไตรแอคจะหยุดน ากระแสทันที    ดังนั้นจึงต้องมีการจุดชนวนเกตศักย์แรงดัน
ช่วงบวกและช่วงลบนั้นเอง         

 จากวงจรในรูปที่ 2.2 ตัวต้านทาน (R1) และตัวเก็บประจุ  (C1) จะท าหน้าที่เป็นตัวก าหนดการ
เลื่อนมุมเฟสของสัญญาณจุดชนวนเกต    กล่าวคือเมื่อท าการปรับค่าความต้านทาน (R1) ให้มีค่าสูง  ตัว
เก็บประจุ (C1) จะท าการเก็บประจุได้ช้า ซึ่งมีผลท าให้มุมจุดชนวนเกตมากขึ้น  และการที่กระแสไหล
ผ่านโหลดมีค่าน้อยลง         และเมื่อท าการปรับค่าความต้านทาน (R1) ให้มีค่าต่ า  จะท าให้ตัวเก็บประจุ  
(C1) ท าการประจุได้เร็วขึ้น   ซึ่งมีผลท าให้มุมจุดชนวนเกตน้อยลง  และกระแสที่ไหลผ่านโหลดมีค่า
มากขึ้น   
 
2.2  แหล่งจ่ายแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 

แหล่งจ่ายแรงดันไฟฟ้ากระแสตรงประกอบด้วยวงจร 2 ส่วนคือ วงจรเรียงกระแสและวงจร
รักษาระดับแรงดันคงที่  ท าหน้าที่จ่ายกระแสและแรงดันไฟฟ้าแก่โหลดไฟฟ้ากระแสตรง ดังแสดงใน
รูปที่ 2.3 

2.2.1 วงจรเรียงกระแสหรือวงจรเร็กติไฟล์เออร์  (Rectifier)    เป็นวงจรที่ท าหน้าที่เปลี่ยน
ก าลังไฟฟ้ากระแสสลับเป็นก าลังไฟฟ้ากระแสตรง  หรือเรียกว่าวงจร  AC  to DC  Converter การ
ท างานของ วงจรเรียงกระแสจะอาศัยหลักการน ากระแสและหยุดน ากระแสตามแหล่งจ่ายไฟฟ้า
กระแสสลับอินพุตของอุปกรณ์สารกึ่งตัวน าที่ใช้ในวงจร      ท าให้เอาต์พุตที่ได้เป็นแรงดันไฟฟ้า
กระแสตรงตามที่ต้องการดังแสดงในรูปที่ 2.3  
 
 
 
 

รูปที่ 2.3 หลักการของแหล่งจ่ายแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 
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วงจรเรียงกระแสที่นิยมใช้งานคือวงจรเรียงกระแสเต็มคลื่นแบบบริดจ์  (Full wave Bridge 
Rectifier Circuit) ซึ่งหลักการท างานของวงจรเรียงกระแสเต็มคลื่นแบบบริดจ์  ดังแสดงในรูปที่ 2.4 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 2.4 การท างานวงจรเรียงกระแสเต็มคลื่นแบบบริดจ์ 

 
จากวงจรในรูปที่ 2.4 (ก)  เมื่อแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับอินพุตช่วงบวกเข้ามาท าให้ไดโอด D1 

และไดโอด D4 ได้รับไบแอสตรง น ากระแส  ส่วนไดโอด D2 และไดโอด D3  ไม่น ากระแสมีกระแส
ไหลผ่านไดโอด D1 และ ไดโอด D4 ไปยังโหลด    ท าให้เกิดแรงดันตกคร่อมที่โหลดด้านบนมีศักย์ไฟ
บวก     ด้านล่างมีศักย์ไฟลบดังรูปที่ 2.4 (ก)  เมื่อแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับอินพุตช่วงลบเข้ามาท าให้
ไดโอด D2 และไดโอด D3 ได้รับไบแอสตรง น ากระแส  ส่วนไดโอด D1  และไดโอด D4 ไม่น ากระแส   
กระแสไหลผ่านไดโอด D2 และไดโอด D3 ไปยังโหลด ดังรูปที่ 2.4 (ข)  เมื่อแรงดัน ไฟฟ้ากระแสสลับ
อินพุตช่วงต่อไปเข้ามาไดโอดจะสลับการท างานที่ละสองตัวไปเร่ือยๆ การน าไปใช้งานวงจรนี้จะมี
ประสิทธิภาพดีกว่าวงจรเรียงกระแสเต็มคลื่นแบบหม้อแปลงแทปกลาง คือขีดพิกัดของไดโอดที่ใช้มี
ค่าต่ า    และชนิดของหม้อแปลงที่ใช้งาน    จึงท าให้วงจรเรียงกระแสเต็มคลื่นแบบบริดจ์นิยมใช้งาน
กันมาก 

2.2.2  วงจรรักษาระดับแรงดันคงที่   (Voltage Regulator Circuit) เป็นวงจรที่ท าหน้าที่รักษา
ค่าของแรงดันที่โหลดให้มีค่าคงที่ไม่เปลี่ยนแปลงตามค่าของโหลด   ซึ่งการรักษาระดับแรงดันคงที่
สามารถท าได้หลายวิธี แต่ที่นิยมใช้งานคือ วงจรรักษาระดับแรงดันคงที่โดยใช้ไอซีเร็กกูเลเตอร์ ซึ่ง
ไอซีเร็กกูเลเตอร์แบบเชิงเส้น (Linear)  จะมี 3 ขา  คือขา INPUT   ขา GND และขา OUT  ไอซีนี้มี
ตระกูล 78xx จะจ่ายแรงดันเอาต์พุตเป็นไฟบวก  และตระกูล 79xx  ซึ่งจ่ายแรงดันเอาต์พุตเป็นไฟลบ
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นั้น   ในขณะที่ตัวเลข 2 ตัวท้าย จะแสดงค่าของแรงดันที่เอาต์พุตที่เป็นค่าคงที่  ตัวอย่างเช่นไอซีเร็ก
กูเลเตอร์เบอร์ 7805 เมื่อน าไปต่อวงจรแล้วจะได้  แรงดันไฟฟ้าที่เอาตพุตมีศักย์ไฟเป็นบวก มีแรงดัน 
ไฟฟ้าเท่ากับ 5โวลท์  ลักษณะการต่อวงจรดังแสดงในรูปที่ 2.5 และไอซีเร็กกูเลเตอร์เบอร์7909 เมื่อ
น าไปต่อวงจรแล้วจะได้ แรงดันไฟฟ้าที่เอาตพุตมีศักย์ไฟเป็นลบ มีค่าแรงดันไฟฟ้าเท่ากับ - 9โวลท์ 
เมื่อเทียบกับกราวดน์ เป็นต้น  
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2.5 วงจรรักษาระดับแรงดันคงที่โดยใช้ไอซีเร็กกูเลเตอร์ 

จากรูปที่ 2.5 เป็นการต่อใช้งานไอซีเร็กกูเลเตอร์เบอร์ 7805 และไอซีเบอร์ 7905 ซึ่งมี
ค่าแรงดันเอาต์พุตเป็นไฟบวก 5 โวลท์  และไฟลบ 5 โวลท์  และในการต่อใช้งานควรจะติดแผ่นระบาย
ความร้อนที่ไอซีเร็กกูเลเตอร์  เพื่อให้การท างานมีเสถียรภาพสูงขึ้น  และถ้าต้องการใช้งานเป็นแหล่งจ่าย
ไฟฟ้าแก่เคร่ืองเสียงควรใช้ตัวเก็บประจุที่มีค่าความจุมากขึ้น  เพื่อให้ระบบเสียงมีคุณภาพสูงขึ้น 

2.3 ชุดรับสัญญาณคลื่นวิทยุ    (Receiver) 
           สัญญาณวิทยุที่รับเข้ามาได้จะถูกน ามาแยกเอาข้อมูลที่ฝากมา ออกจากคลื่นความถี่พาหะ จากนั้น
ข้อมูลที่ได้ จะน ามาถอดรหัสสัญญาณ เพื่อให้ได้สัญญาณในรูปแบบเดิมกลับมา จากนั้นสัญญาณข้อมูล
ดังกล่าวจะถูกน ามาประมวลผล เพื่อที่จะแปลเป็นสัญญาณควบคุมการท างานของอุปกรณ์ต่อไป  ในรูป
ที่ 4   แสดงบล็อกไดอะแกรมการท างานภาค 
รับสัญญาณวิทยุ 
 
 
 

D1

D2 1N4007x2

12

12

0

C1
470 uF 25V

+L1

N

+C2
470 uF 25V

+

+C4
470 uF 25V

7805

7905

C3
470 uF 25V

IN

IN OUT

OUT
GND

GND
1

+

GND

1

2

2

3

3

1 Amp



12 
 

 
 
 

รูปที่ 2.6   แสดงบล็อกไดอะแกรมการท างานของชุดรับสัญญาณวิทยุ 
 

          ในรูปที่ 2.6 เป็นวงจรการท างานของทางชุดรับสัญญาณวิทยุ ซึ่งจะรวมส่วนของภาครับสัญญาณ  
ภาคถอดรหัสสัญญาณ  และภาคควบคุมการเปิด-ปิดอุปกรณ์ไฟฟ้า ซึ่งแยกการท างานออกได้ดังนี้ 
            ภาครับสัญญาณ     รับสัญญาณวิทยุที่ส่งออกอากาศจาก  ชุดส่งสัญญาณวิทยุ  เข้ามาทาง
สายอากาศโดยโมดูลรับสัญญาณRLP434 ข้อมูลที่ส่งมา    จะถูกแยกออกจากคลื่นพาหะ  ส่งออกทางขา 
DOUT  ของโมดูลรับสัญญาณ ซึ่งสัญญาณที่ได้จะต้องน ามาท าการถอดรหัสสัญญาณอีกคร้ังหนึ่ง 
            ภาคถอดรหัสสัญญาณ       ข้อมูลที่ได้จากภาครับสัญญาณวิทยุนั้น  จะต้องน ามาจัดรูปแบบ
สัญญาณ ให้เหมือนกับทางภาควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ส่งมา    โดยใช้ไอซีถอดรหัสสัญญาณเบอร์ HT 
12D (IC1)    ซึ่งสัญญาณที่ถอดรหัสได้  จะเป็นลักษณะแบบขนานขนาด 4 บิต  สัญญาณข้อมูลที่ได้   
จะต้องน าไปแปลความหมาย    เป็นสัญญาณควบคุมการท างานอุปกรณ์ไฟฟ้าต่อไป 
          วงจรควบคุมการเปิด-ปิดอุปกรณ์ไฟฟ้า 
รับสัญญาณเข้ามาทางขา  P3.0 - P3.4  โดยจะมีไอซี ไมโครคอลโทรลเลอร์  (IC2)    ท าการประมวลผล
สัญญาณ และส่งสัญญาณควบคุมที่ได้ออกทาง P1.3-P1.7 เป็นแรงดันไบอัสให้กับขาเบสของ
ทรานซิสเตอร์ (TR1-TR5)   ท าให้รีเลย์นั้นท างาน(K1-K5) เกิดการตัดต่อของหน้าคอนแทครีเลย์  เป็น
ลักษณะการ เปิด-ปิดอุปกรณ์ไฟฟ้า  
           วงจรภาคจ่ายไฟ   เป็นหัวใจส าคัญของ 
วงจรอิเล็กทรอนิกส์      เนื่องจากในโครงงานเลือกใช้รีเลย์   ในการควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าซึ่งจะกิน
กระแสสูง  จึงท าให้ภาคจ่ายไฟต้องจ่ายกระแสได้สูง  โดยใช้หม้อแปลงไฟ T1 ขนาด 9โวลต์1แอมป์
ผ่านไดโอดD6-D9เรียงกระแสตัวเก็บประจุC4 ท าหน้าที่ลดแรงดันกระเพื่อมที่เข้าสู่ไอซีเร็กกูเลต
7805(IC3) เพื่อที่จะรักษาระดับแรงดันให้เท่ากับ 5 โวลต์      น าไปเลี้ยงวงจรและแรงดันไฟ 12โวลต์ จะ
ถูกจ่ายให้กับรีเลย์ 
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รูปที่  2.7  วงจรชุดรับสัญญาณวิทยุ 
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บทที ่3 
 

วิธีการด าเนินงาน 
 

การพัฒนาสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  มีวิธีการด าเนินงานดังแสดงในรูปที่ 3.1 
 
 
 
  

 
รูปที่ 3.1 ผังการด าเนินการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์   

 

 การด าเนินการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  มีรายละเอียดดังนี้ 
3.1 การเสนอโครงงาน 
 การเสนอโครงงานสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ตามแบบเสนอโครงงานที่ก าหนด เพื่ออนุมัติ
การด าเนินการตามโครงการ 
 
3.2 การศึกษาเอกสารท่ีเกี่ยวข้อง  
 การสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ผู้จัดท าได้ท าการศึกษาเอกสารที่เกี่ยวข้อง เพื่อใช้สร้างชุด
ควบคุมโปรแจ็กเตอร์  จ านวน 3 หัวขอ้เร่ือง คือวงจรหร่ีไฟ  แหล่งจ่ายแรงดันไฟฟ้ากระแสตรง และ
วงจรควบคุมการท างานด้วยรีโมต 

 

3.3 การด าเนินการสร้างโครงงาน 
การด าเนินการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  มีขั้นตอนการด าเนินการดังแสดงในรูปที่ 3.2  
 
 

ศึกษาเอกสาร
ที่เกี่ยวข้อง 

 

เสนอโครงงาน 
ด าเนินการสร้าง

โครงงาน 
ทดสอบ/
ปรับปรุง 

การจัดท าคู่มือ/
น าเสนอผลงาน 
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รูปที่ 3.2 การสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์   
  

3.4 การทดสอบ/ปรับปรุง 
 การทดสอบและปรับปรุงชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ให้มีประสิทธิภาพตามเงื่อนไขที่ก าหนดไว้
ในแบบเสนอโครงงาน   และครูที่ปรึกษาโครงงานก าหนดไว้ดังต่อไปนี้ 
 3.4.1 สามารถเปิดปิดไฟด้วยรีโมต 
 3.4.2 ใช้งานกับโหลดได้สูงสุด 1,000 วัตต ์
 
3.5 การจัดท าคู่มือและน าเสนอผลงาน 
 การจัดท าคู่มือรายงานผลการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ โดยผู้จัดท าได้ด าเนินการจัดท า
รายงานผลการด าเนินงานตามรูปแบบที่ก าหนด พร้อมน าเสนอผลงานแก่ครูผู้สอน โดยการสาธิตการ
ท างานของชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  พร้อมคู่มือการสร้าง ชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  แก่ครูผูส้อน 
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บทที ่4 
ผลการด าเนินการ 

 
4.1 ผลการด าเนินการ 

ผลการด าเนินการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ดังแสดงในรูปที่ 4.1 
 

 
 
 
 
 

รูปที่ 4.1  ชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์   
 

4.2 คุณลักษณะและการใช้งานของชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์   
 ชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  มีคุณลักษณะดังต่อไปนี้ 
 4.2.1  ใช้กับระบบแรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ  220 โวลต์ 50 เฮิรตซ์  
 4.2.2  ใช้กับระบบกระแสไฟฟ้า 5 แอมป์ 1,000 วัตต์ 

4.2.3  สามารถใช้งานชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  อย่างต่อเนื่องเป็นเวลา 24 ชั่วโมง  
4.2.4  เคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกลมีความกว้าง  40  เซ็นติเมตร ความยาว 30 เซ็นติเมตร 

ความสูง 35  เซ็นติเมตร 
 
4.3 การต่อใช้งานชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์   

การใช้งานของชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์  ดังแสดงในรูปที่ 4.3 มีขั้นตอนดังนี้ 
4.3.1 ต่อระบบให้ครบถ้วนและถูกต้อง 
4.3.2 ขณะใช้งานท าการกดสวิตซ์เปิด (ON) พร้อมใช้งานตามปกติ 
4.3.3 เมื่อไม่ใช้งานท าการกดสวิตซ์ปิด (OFF)  
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4.3.4 การบ ารุงรักษาระบบเหมือนการใช้งานเคร่ืองจักร/เคร่ืองใช้ไฟฟ้าทั่วไป  
4.3.5  ข้อควรระวังควรเลือกและวางระบบการติดตั้ง ตลอดจนการเดินสายไฟฟ้าในต าแหน่งที่

เหมาะสม 
 
 
 
ฃ 
 
 
 
 

 รูปที่ 4.2 การใช้งานชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์   
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บทที่ 5 
สรุป อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ 

 
5.1 สรุปผลการทดลอง 

ผลการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ โดยการน าความรู้  ทักษะ และประสบการณ์วิชาชีพต่างๆ 
ที่ได้ศึกษามาประยุกต์ใช้งานเพื่อสร้างนวัตกรรม สิ่งประดิษฐ์ใหม่ตามความต้องการของผู้ใช้งาน ใช้
แก้ไขปัญหาต่างๆ ชึ่งผลด าเนนิการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ สามารถท างานได้ตามวัตถุประสงค์ที่
ก าหนดไว้  ซึ่งการด าเนินการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ ท าให้ผู้จัดท าสามารถบูรณาการความรู้  
ทักษะในรายวิชาต่างๆ ที่ได้ศึกษาในสาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์เป็นองค์ความรู้ใหม่ เพื่อน ามา
สร้างสรรและพัฒนาเกิดเป็นนวัตกรรมใหม่  ท าให้เกิดทักษะในการปฏิบัติงาน เสริมสร้างประสบการณ์
ให้ได้มาตรฐานตามคุณวุฒิวิชาชีพของนักศึกษา ปลูกฝังคุณธรรมที่พึงประสงค์ของตามความต้องการ
ของสถานประกอบการ ตลอดจนน้อมน าหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและนโยบายสถานศึกษา 3 
ดี  มาใช้ในการด ารงชีวิตในอนาคต 
 

5.2 ปัญหาและอุปสรรค  
การสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ มีปัญหา และอุปสรรคในการด าเนินการสรุปดังต่อไปนี้ 
5.2.1 ระยะทางของการควบคุมระยะไกลด้วยรีโมตได้น้อย 
5.2.2 การหร่ีไฟน้อยมีการกระพริบของโหลด 

 

5.3 ข้อเสนอแนะและแนวทางในการพัฒนา 
ข้อเสนอแนะในการด าเนินการสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ เพื่อพัฒนาให้ดียิ่งขึ้นในอนาคต 

ดังต่อไปนี้   
5.3.1 พัฒนาชุดควบคุมระยะไกลด้วยรีโมตให้มีระยะทางในการควบคุมมากขึ้น 
5.3.2 พัฒนาวงจรหร่ีไฟเพื่อลดการกระพริบของโหลด 
5.3.2 ใช้งานเคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกลกับโหลดชนิดต่างๆ 
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บรรณานุกรม 
 
ภาษาไทย 
ยืน  ภู่วรวรรณ.  อิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม.   กรุงเทพมหานคร : บริษัทซีเอ็ดยูเคชั่นจ ากัด,  2531. 
 
เว็บไซต ์
http://www.chontech.ac.th/~electric/e-learn/unit4/unit4.htm สืบค้นเมื่อวันที่ 1 กันยายน 2553 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://www.chontech.ac.th/~electric/e-learn/unit4/unit4.htm
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ภาคผนวก 
 

แบบเสนอโครงงานสร้างเครื่องควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกล 
                                        ประวัติผู้จัดท า 
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โครงงานสร้างเครื่องควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกล 
 

1. ผู้รับผิดชอบโครงงาน 
1.1 นายจิระพงษ์ พานิชกุล รหัสประจ าตัว 5131053001 ระดับ ปวส.2 สาขางานเทคนิคโทรคมนาคม 
1.2 นายชัยวัฒน์  สมทรัพย์ รหัสประจ าตัว 5131053003 ระดับ ปวส.2 สาขางานเทคนิคโทรคมนาคม 
 

2. สถานท่ีด าเนินการ   สาขาวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์  วิทยาลัยเทคนิคภูเก็ต 
 

3. หลักการและเหตุผล 
จากหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2546    ประเภทวิชาช่างอุตสาหกรรม 

ของส านักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา ซึ่งประกอบด้วยวิชาโครงงานโดยก าหนดให้นักศึกษา
สามารถบูรณาการความรู้ ทักษะ และประสบการณ์ที่ได้ศึกษาในวิชาต่างๆ ของหลักสูตรน ามาบูรณา
การสร้างสรรเป็นนวัตกรรมใหม่/โครงการ/โครงงาน/สิ่งประดิษฐ์ ตามความสนใจของนักศึกษา ซึ่งคาด
ว่านักศึกษาจะสามารถบูรณาการเกิดเป็นองค์ความรู้ใหม่ขึ้น ตลอดจนเสริมสร้างทักษะตามสมรรถนะ
งานตามหลักสูตรที่ก าหนดไว้ ปลูกฝังคุณธรรมที่พึงประสงค์ของตามความต้องการของสถาน
ประกอบการ  เพื่อให้นักศึกษาสามารถประยุกต์ใช้งานในชีวิตจ าวันหรือประกอบอาชีพในอนาคต และ
อยู่ร่วมกันในสังคมอย่างมีความสุข เป็นไปตามหลักสูตรของส านักงานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา 
และสอดคล้องตามพระราชบัญญัติการศึกษาแห่งชาติพุทธศักราช 2542 

ในแต่ละปีมีนักท่องเที่ยวเข้ามาท่องเที่ยวภายในจังหวัดภูเก็ตเป็นจ านวนมาก เน่ืองจากจังหวัด
ภูเก็ตมีแหล่งท่องเที่ยวที่ส าคัญและสวยงามติดอันดับของโลก จากการเข้ามาของนักท่องเที่ยวจ านวน
มากนี้จึงท าให้เกิดปัญหาต่างๆ ภายในจังหวัดเป็นจ านวนมากมาย เช่น จ านวนคนภายในจังหวัดมากขึ้น 
การใช้พลังงานไฟฟ้าสูงขึ้น น้ าประปาไม่เพียงพอ จ านวนรถยนต์มากขึ้น  ขยะล้นเมือง มลภาวะเป็นพิษ 
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การปลูกพืชเพื่อเป็นอาหารและใช้สอยต่างๆไม่เพียงพอ และปัญหาอ่ืนๆ อีกมากมาย ก่อให้เกิดความไม่
สมดุลของธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม เป็นสาเหตุหนึ่งของการเกิดสภาวะโลกร้อน 

ซึ่งจากปัญหาที่เกิดขึ้นดังกล่าวดังนั้นกลุ่มของข้าพเจ้าจึงระดมความคิดของสมาชิกในกลุ่ม ของ
ครูผู้สอนมาพัฒนานวัตกรรมเพื่อสร้างชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ โดยการน าหลักการของการควบคุม
แรงดันไฟฟ้ากระแสสลับ และหลักการควบคุมระยะไกลเพื่อเป็นแนวทางในการสร้างเป็นเคร่ืองชุด
ควบคุมโปรแจ็กเตอร์ ซึ่งผู้จัดท าคาดว่าชุดควบคุมโปรแจ็กเตอร์ ที่สร้างขึ้นนี้จะช่วยให้เกิดความน
สะดวก  สบายในการใช้งาน ตลอดจนเป็นการน าความรู้ ทักษะวิชาชีพ และอ่ืนๆ ที่ได้ศึกษาตาม
หลักสูตรมาบูรณาการ เพื่อสร้างเป็นนวัตกรรมใหม่ขึ้น  ตลอดจนน ามาประยุกต์ใช้งานในชีวิตประจ าวัน 
และเป็นแนวทางในการประกอบอาชีพในอนาคตต่อไป 

 
 

 

4. วัตถุประสงค์ของโครงการ 
     4.1 เพื่อสร้างเคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกล 

4.2 เพื่อส่งเสริมให้นักศึกษาใช้หลักบูรณาการเศรษฐกิจพอเพียงและนโยบายสถานศึกษา 3 ดี ในการ
สร้างผลงาน โครงการ/โครงงาน/สิ่งประดิษฐ์ 
 

5. เป้าหมาย   
เคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกลจ านวน 1 เคร่ือง  

 

6. แผนการด าเนินการ 
 

ขั้นตอนการด าเนินงาน 
พ.ศ. 2553 

กย. ตค. พย. ธค. มค. กพ. มีค. 
1. ศึกษาเอกสารที่เกี่ยวข้อง        
2. เสนอโครงการ        
3. ด าเนินการสร้างเคร่ือง        
4. ทดสอบการใช้งาน/ปรับปรุง        
5. สรุปและรายงานผลน าเสนอผลงาน        
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7. งบประมาณและแผนการใช้งบประมาณ  
ประเภทเงิน       งปม.   บกศ.   อุดหนุน        อ่ืนๆระบุ  งบประมาณของนักศึกษา 
เป็นจ านวนเงิน    3,000    บาท  

 

8. ระยะเวลาการด าเนินการ 
ภาคเรียนที่ 1    ปีการศึกษา 2553 

 

9.  ผลท่ีคาดว่าจะได้รับ   
จากการสร้างเคร่ืองควบคุมระบบไฟฟ้าระยะไกลจะท าให้เกิดประโยชน์ดังต่อไปนี้สร้าง

นวัตกรรมใหม่ 
9.1 ช่วยลดการใช้พลังงานไฟฟ้าท าให้เกิดการประหยัดค่าใช้จ่าย 
9.2 ช่วยลดสภาวะโลกร้อน 
9.3 น าความรู้ที่ได้สู่การพัฒนาอาชีพในอนาคต 

 
 
 

ลงชื่อ……………..................................    (นายจิระพงษ์  พานิชกุล)   ผู้เสนอโครงการ 
 

ลงชื่อ……………..................................    (นายชัยวัฒน์  สมทรัพย์)   ผู้เสนอโครงการ 
 

 
 
ลงชื่อ                                            ผู้อนุมัติโครงการ/ครูผู้สอน 
   ( นางเบญจวรรณ  อัศวบุญมี)    
      วันที ่1 มิถุนายน 2553 
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ประวัติผู้จัดท า 
 
1.  ชื่อ    : นายจิระพงษ์  พานิชกุล  รหัสประจ าตัว 5131053001   ระดับ ปวส.2 



25 
 

    สาขาวิชาช่าง  : สาขางานเทคนิคโทรคมนาคม     วิทยาลัยเทคนิคภูเก็ต 
     
2.  ชื่อ    : นายชัยวัฒน์  สมทรัพย์ รหัสประจ าตัว 5131053003 ระดับ ปวส.2 
    สาขาวิชาช่าง  : สาขางานเทคนิคโทรคมนาคม     วิทยาลัยเทคนิคภูเก็ต 
 

เอกสารฉบับนี้เป็นลิขสิทธิ์ของวิทยาลัยเทคนิคภูเก็ตเท่านั้น     
สถานที่ติดต่อ 

วิทยาลัยเทคนิคภูเก็ต    ถนนเยาวราช  อ าเภอเมืองภูเก็ต  จังหวัดภูเก็ต ร  หัสไปรษณีย์ 83000 
โทรศัพท์ 076-211343 , 212725  

เว็บไซต ์  http://www.ptc.ac.th 
 

----------------------------------------------------- 
 
 
 
 


